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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU i SCIOLKI LE SNEJ
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych ze zdciem warstwy humusu wykonywanyahewigzku z przebudow
drogi gminnej wraz z niezinymi urzdzeniami infrastruktury technicznejsakowie gm. Suiczyno.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokdirpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych ze
zdjeciem warstwy humusuwstiotki lesnej, wykonywanych w ramach roboét przygotowawczych i
obejmuj :
— zdjecie warstwy humusu gruba 15cm z terenu projektowanych robot izzaie na odkilad
tymczasowy lub odwiezienie na odktad docelowy

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa humusu — warstwa ziemislionej urodzajnej, nadagej st do upraw
ogrodowych/rolnych.

1.4.2. Stosowane okienia podstawowegzgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00@®,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogbin
pkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami liyniera.

2. Materiaty
Nie wystpuja

3. Sprzt
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne
pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot
Do wykonania robot zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu §ciotki lesnej naley

stosowa:

- rowniarki,

- spycharki,

— fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscactzjgd
prawidtowe wykonanie robot spitem zmechanizowanym nie jest diwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkadportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.
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Sprzt uzyty do wykonania robot powinien bgprawny technicznie i zaakceptowany przez
Inzyniera

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagagia me”
pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus nalgy przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozé&w
transportem samochodowym. Wykdrdka transportu zatg od odlegtéci, warunkow lokalnych
I przeznaczenia humusu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych i w innych miejscagbkazanych w
dokumentaciji projektowej powinien &ypczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu,sciotki lesnej

Warstwa humusu powinna byzdjeta z przeznaczeniem do jmdejszego aycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow oraz do angzynndci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poniy wykonane zgodnie z ustaleniami
ST lub wskazaniami ltyniera.

Warstwasciotki lesnej po zd¢ciu nie nadaje sido wbudowania i wykorzystania przy
umacnianiu skarp, trawnikow.

Humus, gleb nalezy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spg&h¥ly
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niewgstarczajce dla prawidtowego
wykonania robot, wzgbnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna
grubas¢ warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowaeczne wykonanie
robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mectame.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz wdh
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychear Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokasci jego zalegania, wysokoi
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie igmyvinna by zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, ST lub wskazana przezyriera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktycznytzie stanowit podstag\do rozliczenia czynrigi zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu
powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie najezdejmowa humusu w czasie
intensywnych opaddw i bezfr@dnio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ginub innym
gruntem nieorganicznym.

Zdjeta warstwasciotki lesnej powinna b§ sktadowana w regularnych pryzmach i docelowo
wywieziona na sktadowisko Wykonawcy.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|vid 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu isciotki lesnej

Sprawdzenie jak@i robot polega na wizualnej ocenie kompldtriaisunecia humusu i
sciotki lesne.

Kontroli podlega w szczegdélga zgodnd¢ wykonania robot z Dokumentadprojektovy:

- powierzchnia zdjcia humusu ciotki lesnej,

- gruba¢ zdjetej warstwy humusugdciotki lesnej,

- prawidtowa¢ spryzmowania humusu.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@M\Bymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest;
- m? (metr kwadratowy) dla zdjej warstwy humusu, gleby

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania wedtug pkt 6 nisagj ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie prowadzonych robot,

- zdjecie warstwy humusu gruba zgodnej z DokumentagProjektovg wraz z hatdowaniem
w pryzmy wzdhi drogi lub odwiezieniem na odktad tymczasowy lulbelowy

- zaladunek i transport humusu na terenie budowy,

- odwiezienie na odktad docelowy humusu ktory restjprzeznaczony do ponownego
wbudowania

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwazane
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymiagagolne.
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