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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjyyymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z umocnieniem poboczy mieszamptymalrn z destruktemw

zwigzku w zwizku z przebudow drogi gminnej wraz z niezhdnymi urzdzeniami infrastruktury

technicznej wZakowie gm. Suiczyno.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdarpezetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z umocnieniem poboczy i obejmu;j

- umocnienie poboczy mieszantptymalr z destruktem, warstwa grudm 15 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej specyfikacjigszgodne z obowgzujacymi,

odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w §3-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygze robo6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania

ogolne”.

2. Materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatbw podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania

ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw
Do umocnienia poboczy nale stosowa mieszank optymalry gliniasto -zwirowa.

Optymalna mieszanka powinna i@mowy sktad uziarnienia wedtug tablicy 1.
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Tablica 1: Ramowy sktad uziarnienia optymalnej @i gliniastozwirowe;.
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Srednice zastepcze d [mm)]

Rys.1 Obszar uziarnienia optymalnej mieszanki gitozwirowej

Do mieszanki optymalnej nalg zastosowa destrukt pochodgy z frezowanie

istniejgcej nawierzchni o granulacji od 0 do 16 mm.

Wykonawca powinien uzyskagod: Inzyniera na zastosowanie tego materiatu.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania

0golne”.
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3.2. Sprzt do wykonania robo6t
Do wykonania prac zwkanych z wykonaniem poboczy najeizy¢:
- samochody erarowe,
- walce i drobny spkt zag:szczagey,
- urzgdzenie do mieszania gruntow,

- rowniarki do profilowania.

4. Transport
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania

ogolne”.

4.2. Transport materiatow
Mozna wykorzystyw& dowolne srodki transportu nie powodigf uszkodzeé

wykonanych elementéw nawierzchni.

5. Wykonywanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M@OM® ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi ignierowi do zaakceptowania sposob wykonania i

zag:szczenia pobocza z mieszanki optymalne;.

5.2. Projektowanie sktadu mieszanki optymalnej grutowej

Przed rozpocziem rob6t Wykonawca powinien dostarézgzynierowi do akceptacii
projekt skladu mieszanki optymalnej oraz probkingéw przeznaczonych na mieszank
pobrane w obecroi Inzyniera. Zaprojektowany skiad mieszanki powinien awiada

wymaganiom podanym w tablicy 1.

5.3. Wbudowanie i zagszczenie mieszanki optymalnej gruntowej

Mieszank optymal naley dostarczg na miejsce wbudowania samochodami
samowytadowczymi. Po rozteniu mieszanki rowniagknalery przystpi¢ do zagszczania.
Zageszczenie nalgy rozpoczynd od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi,

czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej krawdzi. Zagszczenie nalg
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kontynuowa& do osggniccia wskanika zagszczenia réwnego 0,97 wg normalnej proby

Proctora.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania

ogolne”.
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw w czasie rob6t podaje talllica

Tablica 2
Lp. Wyszczegdlnienie @stotliwos¢ bada
1 | Uziarnienie mieszanki uzupetriag 2 probki
2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki 2 prébki
uzupetniajgcej

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu robét podaje tablica 3.

Tablica 3

Lp. Wyszczegdlnienie @stotliwos¢ bada
2razyna 100 m

1 | Spadki poprzeczne

2 | Réwna¢ podiuzna co50m

3 | Réwna¢ poprzeczna

Spadki poprzeczne poboczy powinny¢bggodne z dokumentacjprojektowy z

tolerancy £ 1%.

Nieréwnaci podtwzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tatg 4-metrovy wg BN-68/8931-

04. Maksymalny przavit pod tat nie mae przekraczal5 mm.

7. Obmiar robo6t
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M.00@Wymagania ogolne”.

Jednosti obmiaru robét jest M(metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
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8. Odbiodr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@QWymagania ogolne”.
Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z DokumentacProjektows, ST
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platici podano w ST D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.
Cena wykonania robot obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- o0znakowanie robdt,
— przygotowanie projektu sktadu mieszanki optymalnej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— wytworzenie mieszanki optymalnej,
— wbudowanie i zagszczenie mieszanki optymalnej,
— roboty wykaczeniowe,
— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w Specyfikeeghnicznej,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwazane
PN-S-02204:1997  Drogi samochodowe. Odwodnienie.drég

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okkenia, symbole, podziat i opis gruntow
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezghtadu ziarnowego
BN-75/8931-03 Pobieranie prébek gruntéw do celéagdivych i lotniskowych
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovenmawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu
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